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Przebudowa sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia
Kod CPV: 45 231400-9 Roboty elektryczne w zakresie linii elektroenergetycznych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) s3 wymagania dot. wykonania i odbioru
przebudowy sieci elektroenergetycznej niskiego napigcia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna - oznacz. ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmuja wszystkie czynnoéci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie przebudowy sieci niskiego napigcia

W zakres prac wchodza:

- demontaz stup6w sieci nN i przewodéw linii napowietrznej nN

- demontaz opraw o$wietleniowych i wysiggnikéw

- posadowienie nowych stupéw sieci nN

- powieszenie nowych 'przewodéw izolowanych typu AsXSn

- odkopanie istniejacych kabli elektroenergetycznych 0,4kV

- przelozenie kabli nN po nowej trasie i zatozenie rur ostonowych na kablach

- badania i pomiary powykonawcze.

Zakres szczeg6lowy wykonywanych rob6t i prac przygotowawczych do tych robét- zawarty jest
w "Projekcie budoWianym". Wykonawca rob6t zobowigzany jest uzyskaéu wszystkie inne
pozwolenia i zezwolenia na wykonanie petnego zakresu projektowanego zadania ktére nie s
wymagane Prawem Budowlanym , a s3 konieczne do zrealizowania zadania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w ST sa zgodne z odpowiednimi normami i nazewnictwem uzytym w
projekcie.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ i solidnos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, poleceniami Inspektora Nadzoru oraz prowadzié prace w sposéb ]ak

najmniej ucigzliwy dla otoczenia.

’



2. MATERIALY ’ ¢

2.1. Ogélne wymagania.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodne z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej. Wykonawca powinien powiadomié¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych Zrédtach
otrzymania materialéw przed rozpoczgciem ich dostawy. Jezeli Dokumentacja Projektowa
przewiduje mozliwo$¢ wariantowego wyboru rodzaju materialu w wykonywanych robotach,
wykonawca powinien powiadomié Inspektora Nadzoru o swoim wyborze najszybciej jak to
mozliwe przed uzyciem materialu, albo w okresie ustalonym przez Inspektora Nadzoru. W
przypadku nie zaakceptowania materialu ze wskazanego Zrédla, wykonawca powinien
przedstawi¢ do akceptacji 3 Inspektora Nadzoru materiat z innego Zrédta.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje
na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem za wykonang prace.
Wszystkie materialy powinny mie¢ stosowne certyfikaty.

2.2. Materialy elektryczne

2.2.1. Przewody elektroenergetyczne ‘

Przy przebudowie sieci nN zastosowa¢ materiaty zgodne z Dokumentacja Projektowa.

2.2.2. Shupy do linii elektroenergetycznych .

Zastosowaé shipy elektroenergetyczne typu ,E” i ,ZN” wraz z osprzetem zgodnie z
Dokumentacj¢ Projektowa.

2.3. Odbiér materialéw na budowie »

Materialy na budowe¢ nalezy dostarczaé lacznie ze sSwiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego i innymi certyfikatami. Dostarczone na
miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwos$ci co do jakosci materialéw nie
posiadajacych stosownych certyfikatéw, nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ je badaniom
okreslonym przez Inspektora Nadzoru. Ewentualne koszty badari dodatkowych poniesie
wykonawca rob6t. | ' |

2.4. Skiadowanie materialéw na budowie

Za prawidlowe skladowanie i przechowywanie materiatéw odpowiedzialny jest wykonawca

rob6t.



2.4. Zaplecze techniczne i zabezpieczenie terenu budowy
Za prawidlowe zorganizowanie i przygotowanie zaplecza budowy oraz zabezpieczenie terenu

budowy odpowiedzialny jest wykonawca.

3. SPRZET

Wykonawca przystgpujacy do rob6ét winien zapozna si¢ z caloécig zadania i zorganizowac
sprzet w zakresie niezbgdnym do wykonania niniejszego zadania.

Podnosniki budowlano-montazowe powinny posiada¢ dopuszczenie do wykonywania prac pod

napigciem na sieci nN 0,4kV.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania

Wykonawca jest zobowiazany do zorganizowania dostarczenia materiatéw i innego sprz¢tu na
miejsce budowy. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, wskazaniach Ins;;ektora Nadzoru, w

terminie przewidzianym kontraktem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogélne .

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt orgamzacp i harmouogram rob6t
/prace w pasie drogi gminnej, uwzgledniajac harmonogram rob6t przy modernizacji ulicy/
uwzgl<;dmajqcy wszystkie warunki z uwzglednieniem roszczen 0séb trzecich, w jakich beda
wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem przebudowy sieci nN.

Prace na linii napowietrznej nN nalezy prowadzi¢ w technologii prac pod napigciem.
Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ pracownikéw z odpowiednimi | uprawnienia do
wykonywania prac pod napigciem.

5.2 Wytyczenie geodezyjne

Wiytyczenie trasy rozbudowy sieci wykonaé zgodnie z przepisami Prawa Budowlanego.

5.3 Demontaz istniejacej sieci nN

Wykonawca rob6t winien przed przystapieniem do demontazu uzyskaé¢ zgodg¢ na rozpoczgcie
prac u wlas'ciciela sieci ENERGA-OPERATOR S.A. Oddziat w Olsztynie Rejon Dystrybucji w
Lidzbarku Warmifiskim. Wszelkie prace na styku demontowanej sieZ:i z czynng siecia nN
prowadzi¢ w porozumieniu z RD Lidzbark Warmirski.

Przylacza demontowaé w porozumieniu z odbiorcami energii elektrycznej.



Prace wykona¢ zgodnie z zasadami BHP.

5.4 Budowa nowej sieci

5.4.1. Ustawianie shupow

Stupy ustawiaé za pomocg sprzgtu mechanicznego odpowiedniego dla danego typu stupa. Prace
wykona¢ zgodnie z zasadami BHP.

5.4.2 Zawieszenie przewodéw i osprzetu

Zawieszenia osprzgtu i przewodéw wykonaé zgodnie z zaleceniami fabrycznymi producenta
przewod6w i osprzetu. Prace zorganizowa¢ i prowadzi¢ w sposéb nie ucigzliwy dla oséb

postronnych. Catos¢ prac wykonaé zgodnie z Dokumentacje projektowsa i zasadami BHP.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady wykonywania kontroli robét

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robét.
Wykonawca rob6t ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inwestorowi zgodnosci dostarczanych materialéw i realizacji rob6t z Dokumentacija
Projektowa. Przed przystapienia do sprawdzefi pomontazowych, Wykdnawca powinien
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie sprawdzefi. Po wykonaniu sprawdzema
Wykonawca przedstaw1a na pismie wyniki do akceptacji. Wykonawca pow1adarma plsemme
Inspektora Nadzoru o zakoniczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowaé doplero
po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora Nadzoru. Prace oraz pomiary pomontazowe
prowadzi¢ w uzgodnieniu z RD Lidzbark Warminski.

6.2 Badania instalacji elektrycznych )

W czasie wykonywania i po zakoficzeniu rob6t budowlanych nalezy przeprowadzié¢ kontrolne
pomiary i sprawdzenia m.in.

- zwisy 1 naprgzenia przewod6w linii napowietrznej nN,

- cigglosé zyt przewod6w i rezystancje izolacji przewodéw i kabli,

- rezystancji istniejacych i projektowanych uzioméw

- skutecznosci ochrony przeciporazeniowej

Szczegblowy zakres pomiaréw i sprawdzen przed ich rozpoczqciefn uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru i RD Lidzbark Warmifiski. Wyniki pomiar6w nalezy zamieicié w protokotach

pomiarowych.



7. ODBIOR ROBOT .
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastgpujace dokumenty:
- aktualng Dokumentacja Powykonawcza,

- geodezyjna Dokumentacj¢ Powykonawcza,

- protokoty z dokonanych pomiaréw i sprawdzen

- protokét odbioru robét.

8 ZALACZENIE SIECI nN POD NAPIECIE
Zalaczenie nowo wybudowanego odcinka sieci moze nastapi¢ po uzyskaniu akceptacji RD
Lidzbark Warmirniski.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Projekt Budowlany — Przebudowa sieci nN przy ul. Sportowej w Bisztynku.

Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz.Ustaw Nr 89 z dn. 25.08.1994 r. z
p6zniejszymi zmianami. '
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. - tom VI Instalacje
elektryczne. ' ;

1. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. -
2. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
3. PN-74/E-90184 Przewody wielozylowe o izolacji poliwinylowe;.
4. PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o0 izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce
poliwinylowej na napigcie znamionowe 0,6/1KV.
5. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji
wsporczych. Obliczenia statyczne i projektowanie. ‘
6. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. .
7. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
'8. BN-68/6353-03 Folia kalandrowa techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
9. BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
10. N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.
11. N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie
pradu przemiennego z przewodami pelnoizolowanymi oraz z przewodam1
niepetnoizolowanymi.

12. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.



